
Robótica colaborativa. Instalación y programación

Dirigido a

Objetivos

Ser capaz de realizar instalaciones sencillas con Robots Colaborativos, así como modificar instalaciones existentes y
solventar problemas cumpliendo con las normas de seguridad existentes.

Contenidos

1. Diferencias entre robótica tradicional y robótica colaborativa.

2. Normativa de seguridad de los robots colaborativos.

3. Morfología del robot colaborativo.

4. Instalación del robot colaborativo.

5. Programación del robot colaborativo.

6. Análisis de seguridad de la instalación del robot colaborativo.

Requisitos previos

.

Para más información o inscripciones

IMH: 943 74 82 66 www.imh.eus

https://www.imh.eus/es/cursos/automatizacion-montaje/robotica-colaborativa-instalacion-y-programacion
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