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Fundamentos de robdtica

e Duracién: 50 horas
e (Calendario:
2025-09-15 - 2025-09-30
e Horario:
[,m,x, j| 15:00-20:00
e Idioma: Castellano
e Lugar: IMH (Elgoibar)
e Coste: Subvencionado 100%

Dirigido a
e Personas que deseen adquirir estos conocimientos
Objetivos

e Conocer el origen de la robotica y en qué consiste, su clasificacion y las herramientas tedricas de las que depende, las
tipologias del robot, su funcionamiento y los criterios para su aplicacion en la industria.

Contenidos

e Aproximacion al desarrollo de la robdtica
o Conocimiento de los antecedentes histdricos: Origeny desarrollo de la robdtica.
o Definiciény clasificacion del robot.
e Acercamiento a la morfologia del robot
e Conocimiento acerca de la estructura mecanica de un robot
= Uso de transmisiones y reductores.
= Uso de actuadores.
= Uso de sensores internos.
= Uso de elementos terminales.
e Utilizacion de las herramientas matematicas para la localizacion espacial.
o Representacion de la posicién.
o Comprensién de las matrices de transformacion homogénea.
o Aplicacién de los cuaternios.
o Relaciény comparacion entre los distintos métodos de localizacién espacial.
e Aplicacién de la cinematica del robot
o Determinacién del problema cinematico directo.

o Conocimiento sobre la cinematica inversa.



o Aplicacién de la matriz jacobiana.
e Control cinematico

o l|dentificacion de las funciones de control cinematico.

o

Identificacion de los tipos de trayectorias.

o

Generacién de trayectorias cartesianas.

o

Interpolacion de trayectoria.

o

Realizacion del muestreo de trayectorias cartesianas.
e Programacion de robots
o Aplicacién de Métodos de programacion de robots.
= (lases de robots.
o Requerimientos de un sistema de programacion de robots.
o Conocimiento acerca del ejemplo de programacion de un robot industrial.
o ldentificacion de las caracteristicas basicas de los lenguajes RAPID Y V+.
e |dentificacion de los criterios de implantacion de un robot industrial
o Aplicacién del diseno y control de una célula robotizada.
o l|dentificacién de caracteristicas para considerar en la seleccion de un robot.
o Gestion de la seguridad en instalaciones robotizadas.
o Justificacion econdmica
e |dentificacion de aplicaciones industriales
o ldentificacidén de tipos de clasificacion.

o Aplicacién industrial de los robots y nuevos sectores.

Requisitos previos

Para mas informacién o inscripciones

IMH: 943 74 82 66 www.imh.eus
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Cursos financiados por Lanbide, el Departamento de Economia, Trabajo y Empleo del Gobierno Vasco y el FSE, dirigidos
prioritariamente a trabajadores desempleados de la CAV.
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